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1ANNO I ANNO
Modulo n. Titolo del modulo/Unita formativa Durata (ore) | Aula P’°jf§:ev)"°rk E"Tz:::"g Stage (ore) Modulo n. |Titolo del modulo/Unita formativa Durata (ore) Aula P”’j‘(’::;"”k E"Tz:::"g Stage (ore)
1 Inglese tecnico e professionale I 30 30 1 Inglese tecnico e professionale II 30 30
2 Relazionarsi e lavorare in gruppo I 24 24 2 Relazionarsi e lavorare in gruppo II 16 16
3 Excel I 24 24 3 Soft skills: problem solving 16 16
4 Cyber security 20 20 4 Excel IT 20 20
5 Matematica applicata 16 16 5 Tecniche di analisi dei dati 12 12
Organizzazione aziendale: Project M t
6 nrocessi ruoli e funzioni 8 8 6 roject Managemen 16 16
Il modello HSE di gestione R B o . N
7 dell'ambhiente di lavaro 16 16 7 Sistemi integrati di gestione della qualita 20 20
8 Percorso di sicurezza PES PAV PEI 16 16 8 Disegno e sviluppo di schemi elettrici 32 32
Gestione sostenibile di processi e s isti
9 prodotti nel ciclo di vita (I CA) 16 16 9 ensoristica 18 18
. . Architetture a bus di campo e relativi
10 Elettrotecnica ed elettronica 36 36 10 srotocolli 18 18
T logia dei materiali Protocolli di comunicazione ethernet
1 eécnologia dei materiall 16 16 1 industriale e PLC 16 16
Diretti hi . Fondamenti di Al per processi e
12 rettiva macchine e sicurezza 22 22 12 svilunno software assistito 28 28
Attuatori e azionamenti Programmazione di base con DOT NET e
13 elettromeccanici 16 16 13 C# 20 20
14 Circuiti e componenti pneumatici 16 16 14 Programmazione PLC II 30 30
Lettura del disegno e basi di R o
15 meccanica 48 48 15 Sistemi di controllo PLC e PC-based 34 34
16 Reti ICT 34 34 16 Sistemi robotizzati I 32 32
Data base relazionali e non Sistemi di acquisizione, supervisione e
17 relazionali 24 24 17 controllo 24 24
18 Macchine automatiche industriali 16 16 18 Sistemi motion control 32 32
19 Programmazione PLC I 50 50 19 Sistemi cloud 24 24
20 Basi di programmazione 32 32 20 Stazioni automatizzate PLC 28 28
21 Programmazione C++ 40 40 21 Programmazione Web Service 16 16
22 Programmazione SQL 28 28 22 Layout e gestione dei flussi logistici 16 16
Troubleshooting e diagnostica Gestione di programmi di manutenzione
23 con tools di broarammazione 20 20 23 preventiva 16 16
24 |Project Work 32 32 24  |Prototipazione virtuale 16 16
25 Stage/tirocinio I 400 400 25 Sistemi robotizzati II 20 20
26 Project Work 50 50
totale primo anno 1000 568 32 0 400 27 Stage/tirocinio II 400 400
totale secondo anno 1000 550 50 0 400




